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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 

Рабочая программа курса дополнительного образования «Робототехника» на примере 

платформы программирование моделей инженерных систем разработана на основе следующих 

нормативно – правовых документов: 

В основе обучающего материала лежит изучение основных принципов механической 

передачи движения и элементарное программирование. Работая индивидуально, парами, или в 

командах, учащиеся школьного возраста могут учиться создавать и программировать модели, 

проводить исследования, составлять отчёты и обсуждать идеи, возникающие во время работы с 

этими моделями. 

На каждом уроке, используя робот-манипулятор DOBOT, набор конструктора APPLIED 

ROBOTICS а также мотор и датчики, ученик конструирует новую модель, посредством USB-

кабеля подключает ее к ноутбуку и программирует действия робота. В ходе изучения учащиеся 

развивают мелкую моторику кисти, логическое мышление, конструкторские способности, 

овладевают совместным творчеством, практическими навыками сборки и построения модели, 

получают специальные знания в области конструирования и моделирования, знакомятся с 

простыми механизмами. 

Ребенок получает возможность расширить свой круг интересов и получить новые навыки в 

таких предметных областях, как Естественные науки, Грамотность, Технология, Математика, 

Конструирование, Развитие речи. 

Базовый набор конструктора APPLIED ROBOTICS и специальное программное обеспечение 

являются средством для достижения целого комплекса образовательных задач: 

 развитие творческого мышления при создании действующих моделей; 

 развитие внимания и аккуратности; 

 развитие словарного запаса и навыков общения при объяснении работы модели; 

 установление причинно-следственных связей; 

 анализ результатов и поиск новых решений; 

 коллективная выработка идей, упорство при реализации некоторых из них; 

экспериментальное исследование, оценка (измерение) влияния отдельных факторов; 

 проведение систематических наблюдений и измерений; 

 практическое изучение различных математических понятий; 

 использование таблиц для отображения и анализа данных; 

 написание и воспроизведение сценария с использованием модели для наглядности и 

эмоциональности эффекта; 

развитие мелкой мускулатуры пальцев и моторики кисти рук учащегося. 

Реализация этой программы помогает развитию коммуникативных навыков учащихся за счет 

активного взаимодействия детей в ходе групповой проектной деятельности, развивает 

техническое мышление при работе с роботом-манипулятором DOBOT, набором конструктора 

APPLIED ROBOTICS так же обучает начальным навыкам программирования. 

- Актуальность предлагаемой программы определяется запросом со стороны детей и их 

родителей на программы социально- педагогического развития подростковых  школьников. 

-Новизна данной программы заключается в том, что в процесс обучения включена проектная 

деятельность (модуль) с использованием компьютерных технологий, аналитического анализа. 



Курс разработан для расширения знаний по робототехнике обучающихся 11-15лет. Каждый 

учащийся стоит перед выбором профессии, и данный курс сможет помочь обучающимся сделать 

правильный выбор. 

Цель программы: 

Сформировать личность, способную самостоятельно ставить учебные цели, проектировать 

пути их реализации, контролировать и оценивать свои достижения, работать с разными 

источниками информации, оценивать их и на этой основе формулировать собственное мнение, 

суждение, оценку, заложить основы информационной компетентности личности, помочь 

обучающемуся, овладеть методами сбора и накопления информации, а также технологией ее 

осмысления, обработки и практического применения. 

 

Задачи: 

 развить творческие способности и логическое мышление детей; 

 научиться создавать и конструировать механизмы и машины с электроприводом; 

 расширить знания учащихся об окружающем мире, о мире техники; 

 развить умение творчески подходить к решению задач; 

 обучить основам моделирования и программирования, выявить программистские 

способности школьников; 

 развить коммуникативные способности учащихся, умение работать в паре и группе; 

 развивать умения излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать 

свою точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем 

логических рассуждений. 

Программа рассчитана на использование образовательного набора по электронике, 

электромеханике и микропроцессорной технике «Конструктор программируемых моделей 

инженерных систем. Расширенный набор" -очень удачное образовательное решение, которое 

позволяет, с одной стороны, показать все базовые принципы робототехники, с другой —

воплощать в реальности и оживлять свои самые смелые идеи. 

К преимуществам набора относятся: 

 Надежная конструктивная база, которая позволяет создавать достаточно большие 

конструкции, которые при этом сохраняют жесткость и прочность. 

 Возможность одновременно использовать двенадцать датчиков и двигателей. 

 Наличие пульта управления позволяет создавать управляемых роботов. 

 Для реализации автономного поведения робота возможно использовать датчики 

расстояния, цвета, касания и пр. 

 В конструкторе используются металлические оси и валы, что значительно расширяет его 

возможности и повышает точность движений. 

 Зубчатые колеса и рейки, шкивы, цепи позволяют изучать широкий перечень механизмов. 

При реализации программы у учащихся формируется информационная и алгоритмическая 

культура, технологическое мышление, формируется представление о роли роботизированных 

устройств и информационных технологий в жизни людей, в промышленности и научных 

исследованиях. 

 

ОЖИДАЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ. 

 Участие учащихся в выставках, показательных выступлениях, 

 соревнованиях. 



 

Учащиеся должны: 

 ЗНАТЬ 

 правила безопасной работы с компьютерами и 

 робототехническим конструктором; 

 основные элементы конструктора; 

 понятия: центр тяжести, трение, скорость, масса, крутящий 

 момент, мощность; 

 виды робототехнических механизмов, их конструкции; 

 ключевые компетенции механического проектирования; 

 конструктивные особенности различных роботов; 

 виды алгоритмов; 

 основные операторы языка программирования RobotC; 

 структуру программы языка программирования RobotC; 

 
УМЕТЬ: 

 работать со схемами, с литературой, с журналами, с каталогами, винтернете (изучать 

и обрабатывать информацию); 

 создавать роботов на основе технической документации; 

 использовать термины: исполнитель, алгоритм, программа; 

 определять результат выполнения заданного алгоритма; 

 составлять алгоритмы управления роботами, записывать их в виде программ на языке 

программирования  RobotC; 

 самостоятельно решать технические задачи в процессе конструирования роботов 

 применять полученные знания, приемы и опыт конструирования с использованием 

специальных элементов и т.д 

 создавать действующие модели роботов на основе конструктора; 

 корректировать программы при необходимости; 

 демонстрировать технические возможности роботов. 

 

РЕСУРСНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ 

Для реализации программы необходимо: 

Образовательный набор электронике, электромеханике и микропроцессорной технике 

«Конструктор программируемых моделей инженерных систем. Расширенный набор" 

предназначен для проведения учебных занятий по электронике и схемотехнике с целью 

изучения наиболее распространенной элементной базы, применяемой для инженерно-

технического творчества учащихся и разработки учебных моделей роботов. Набор 

позволяет проведение учебных занятий по изучению основ мехатроники и 

робототехники, практического применения базовых элементов электроники и 

схемотехники, а также наиболее распространенной элементной базы и основных 

технических решений, применяемых при проектировании и прототипировании 

различных инженерных, кибернетических и встраиваемых систем. Данный 

образовательный комплект "Конструктор программируемых моделей инженерных 

систем. Расширенный" предназначен для разработки программируемых моделей на 

основе многофункционального контроллера типа «Arduino», совместимого с 

периферийными устройствами и модулями расширения Arduino Mega2560, а также 

адаптированного для разработки мехатронных систем с большим числом приводов, 

мобильных и манипуляционных роботов, оснащенных системой технического зрения. 



 Компьютер с установленным ПО (Операционная система) 

 Windows,( офисный пакет, архиватор, браузер). 

 Кроме того, в кабинете для занятий должны быть: 

 принтер на рабочем месте учителя; 

 проектор на рабочем месте учителя; 

 сканер на рабочем месте учителя 

 доступ к глобальной сети Интернет для учителя и учащихся. 

 

Методы обучения. 

1. Познавательный (восприятие, осмысление и запоминание учащимися нового материала с 

привлечением наблюдения готовых примеров, моделирования, изучения иллюстраций, 

восприятия, анализа и обобщения демонстрируемых материалов); 

2. Метод проектов (при усвоении и творческом применении навыков и умений в процессе 

разработки собственных моделей) 

3. Систематизирующий (беседа по теме, составление систематизирующих таблиц, графиков, схем 

и т.д.) 

4. Контрольный метод (при выявлении качества усвоения знаний, навыков и умений и их 

коррекция в процессе выполнения практических заданий) 

5. Групповая работа (используется при совместной сборке моделей, а также при разработке 

проектов) 

Формы организации учебных занятий. 

Среди форм организации учебных занятий в данном курсе выделяются: 

 практикум; 

 урок-соревнование; 

 выставка; 

 урок проверки и коррекции знаний и умений. 

Система отслеживания и оценивания результатов: 

Контроль осуществляется в форме творческих проектов, самостоятельной разработки работ, 

участие в выставках, показательных выступлениях. 

В качестве домашнего задания предлагаются задания для учащихся по сбору и изучению 

информации по выбранной теме; 

 Выяснение технической задачи, 

 Определение путей решения технической задачи. 

В программе используются следующие уровни освоения программы: Минимальный уровень - 

обучающийся не выполнил образовательную программу, нерегулярно посещал занятия. 

Базовый уровень - обучающийся стабильно занимается, регулярно посещает занятия, выполняет 

образовательную программу. Высокий уровень - обучающийся проявляет устойчивый интерес к 

занятиям, показывает положительную динамику развития способностей, проявляет инициативу и 

творчество, демонстрирует достижения. 

На реализацию программы «Прикладная робототехника» отводиться 34 часа учебного времени. (1 

занятие и 1 час в неделю.). Срок реализации – 1 год.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



№ 

п/п 

 

Кол-

во 

часов 

                                      Тема занятий 

  

1 1 Вводное занятие. Техника безопасности. Робот-манипулятор DOBOT 

2 1 Правила работы с конструктором APPLIED ROBOTICS 

3 1 Робототехника для начинающих. Управление джойстиком DOBOT 

 

4 1 Знакомство с конструктором APPLIED ROBOTICS 

5 1 История развития робототехники 

 

6 1 Конструирование легких механизмов (змейка; гусеница; фигура: треугольник, 

прямоугольник, квадрат; автомобильный аварийный знак) 

7 1 Конструирование механического большого «манипулятора» 

8 1 Конструирование модели автомобиля 

9 1 Зубчатая передача. Повышающая и понижающая зубчатая передача 

10 1 Механический «сложный вентилятор» на основе зубчатой передачи 

11 1 Ременная передача. Повышающая и понижающая ременная передача 

12 1 Механический «сложный вентилятор» на основе ременной передачи 

13 1 Реечная передача 

14 1 Механизм на основе реечной передачи 

15 1 Червячная передача 

16 1 Механизм на основе червячной передачи 

 

17 1 APPLIED ROBOTICS (среда программирования Scratch, приложение Scratch 

v1.4) 

18 1 Виртуальный конструктор. Программирование в DOBOT STUDIO 

 

19 1 Средний М мотор APPLIED ROBOTICS 

20 1 USB хаб APPLIED ROBOTICS (коммутатор) 

21 1 Датчик наклона. Датчик движения. 

22 1 Малая «Яхта - автомобиль» 

23 1 Движущийся автомобиль 

24 1 Движущийся малый самолет 



 

 

25 1 Движущийся малый вертолет 

26 1 Движущаяся техника 

27 1 Весёлая Карусель 

28 1 Большой вентилятор 

29 1 Комбинированная модель «Ветряная Мельница» 

30 1 «Волчок» с простым автоматическим пусковым устройством 

 

31 1 Создание собственных моделей в парах 

32 1 Создание собственных моделей в группах 

33 1 Соревнование на скорость по строительству пройденных моделей 

34 1 Повторение изученного материала 

ОБЩЕЕ КОЛИЧЕСТВО ЧАСОВ ПО ПРОГРАММЕ 34 
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